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mapovanim podilel?

Digitalné mapuji od r. 2016,
cca 90 ruznych map,
z toho cca 80 lesnich.



Jaké SW vybaveni pouzivas pro pripravu mapovych podkladd?

Podklady si sam pripravuji jen vyjimecne,
pouzivam OCAD a OO Mapper.
Pro predkresleni vzdy OO Mapper.



Jaké zarizeni pouzivas pro praci v terénu? S jakym operacnim systémem?
Jaké jsou zdkladni parametry - velikost, typ a rozliSeni displeje, pamét,
vodéodolnost, vydrz baterie pfi mapovani, integrovany stylus, ...)?

e 2016-2022 mobil Samsung Galaxy note 4 (SM-N910F),
kapacitni display 5,7 rozliseni Quad HD
(2 560 x 1 440 px), Android 6.0.1, pamét RAM 3GB,
interni ulozisté 32 GB, + vodovzdorné pouzdro +
ochranné sklo, vydrz 6 hod, integrovany stylus S-pen.
plus externi prijimac Garmin GLO

* Od prosince 2022 tablet Samsung Galaxy Tab Active 3
(SM-T570), kapacitni display 8 rozliseni Full HD (1200
x 1920 px), Android 12, pamét RAM 4GB, interni
uloziste 64 GB, vodovzdorny, dodava se s pouzdrem
(pad 1,5m), vydrz 6 hod, vymeénitelna baterie
5.050mANh, integrovany stylus S-pen.
plus externi prijimac M9N



Jaky SW pouzivas pro praci v terénu?

Open Orienteering Mapper.



Jaky zpUsob pouzivas pro zakres prace pri mapovani v terénu
(skica, vektorova kresba, kombinace, ...)?

Body a linie kreslim vektorove,

plochy skicuji rastrove.

Kombinuji plosné skicovani s liniovym,
vyuzivam premalovani i podmalovani,
plochy ohranicuji linii jen vyjimecné



Jaky zpUsob pouzivas pro zdkres prace pri mapovani v terénu
(skica, vektorova kresba, kombinace, ...)?
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Body a linie kreslim vektorove



Jaky zpusob pouzivas pro zakres prace pri mapovani v terénu
(skica, vektorova kresba, kombinace, ...)?
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Plochy skicuji rastrove.



Jaky zpUsob pouzivas pro zdkres prace pri mapovani v terénu
(skica, vektorova kresba, kombinace, ...)?

Kombinuji plosné skicovani s liniovym,
vyuzivam premalovani i podmalovani,
plochy ohranicuiji linii jen vyjimecné



Jakou metodu prace pouzivas (krokovani a méreni azimutt bez GPS, bez
méreni na zakladé GPS, kombinace, ...)?

99% bez meéreni, vSude dojdu,

polohu zhruba dle GPS zpresnuji dle podkladu.
V nouzi jen GPS.



Pouzivas externi "GPS"? Pokud ano, jakou?

Externi, do roku 2022 Garmin GLO,
nyni M9N (sestavil Petr Matula)



Jak resis vybitou baterii v pribéhu mapovani?

Power banka,

| V ruce pri praci



Jak resis vypadek zafizeni?

Postupné:
Zkousim vyresit,
volam priteli,
jdu domu.



Jak resis ztratu nebo nedostatec¢nou kvalitu GPS signalu?

Posvacim.



S ¢im se vracis z lesa? S ¢im se vydavas do lesa pfriste?

Linie a body vektorove skoro hotové,
plochy jen rastrove,
vecer (nebo kdykoliv pozdéji) je obkresluji na PC vektorove,
zitra pokracuiji



Jaky je zhruba pomér prace v terénu a doladéni "doma" na pocitaci u lesni
mapy dle ISOM?

terén : doma=80:20
se zapoctenim predkreslovani by to bylo 70:30



Jaky SW pouzivas doma pro doladéni mapy?

98% prace v OOM,
na uplny zaver OCAD
(dash pointy, kontrola odstupu a min. ploch)



Jak resis prenos dat do jiného pozadovaného formatu?

OOM => OCAD jen jednou az na zaver,
vysledek kontroluji,
konverze je nejslabsi misto OOM



V ¢em spatfujes nejvétsi vyhodu a nejvétsi limit pouzivaného metody prace?

* VVyhoda: LAS vrstevnice a predkresleny liniovy
podklad stale vidim, i nad kresbou.

* VWyhoda: Snadny vybér objektu (plochy jsou
skicované rastrem, vrstevnice zamcene).

* VWhoda: Snadné zmeény klasifikace a tvaru
ploch (i slozitych systému) pri skicovani.

* VVyhoda: Jasné je vidét, co uz je hotoveé.
* Vada: konverze a doladéni v OCD
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V Cem spatrujes nejvétsi vyhodu a nejvéetsi limit pouzivaného metody prace?

Jasneé je vidét, co uz je hotové.



Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?

A: priprava doma

* Dukladné predkreslim podklad z nékolika zdroju
(sklonitost, stinovani, rizna ortofota) tenkymi
Carami, bude pruhledny, bily, dobre skrz néj
uvidim zvoleny rastrovy podklad (zapinam a
menim podle potreby) i svou vyslednou kresbu.
Oddélim podklad (pomocné informace, trvalé)
od kresby k prevzeti.

e Sikovné rozmistim draft soubory
dotykovy mod - zalozim,
desktop mod — adjustuji na 1 bod



Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metode prace?
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Didkladné predkresllm podklad z nékolika zdrOJu (sklonltost

stinovani, rizna ortofota) tenkymi ¢arami, bude pruhledny,

bily, dobre skrz néj uvidim zvoleny rastrovy podklad (zapinam
a meénim podle potreby) i svou vyslednou kresbu.
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Didkladné predkresllm podklad 4 nekollka zdroju (sklonltost
stinovani, rizna ortofota) tenkymi ¢arami, bude pruhledny,
bily, dobre skrz néj uvidim zvoleny rastrovy podklad (zapinam
a meénim podle potreby) i svou vyslednou kresbu.




Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?

Symboly pro predkresleni podkladu

jiny zdroj ortofoto (1,2,3) F-—_—f
——AAM.
LAS relief jasny vegetace presna (podlaha)
LAS reliéf nejasny vegetace nepresna (vysoka)
pomocna veg. nizka/vysoka presna
ZM, OSM, OB mapa veg. nizka/vysoka nepresna
pomocna situace presna (podlaha)
text |A |, | situace nejista
text |A|4| sloup apod.
hranice prostoru | pomocna (denni vydobytky)

Pri predkresleni podkladu si minimalizuji paletu




Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?
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Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?

B: prace v terénu
« Radim liniové podklady nad rastrové

e Rastrovy podklad volim dle momentalni situace (nic, LAS vegetace +
intenzita, sklonitost / stinovani, ortofoto / infrared, katastr).

 Mam oddélenou kresbu ploch (rastr) od linii a boda (snadny vybér
vektor.objektu)
Skicu mam az pod podkladem (a pod mapou)
Oddéleni vrstevnic (map parts) se neosvédcilo! LepSi je zamknout
vrstevky klasicky.

» Klasifikace ploch barevnymi puntiky je diky skicovani prekonané
(viz prezentace Vektor — rastr).

* Preskupuji nejpouzivanéjsi symboly v paleté: v terénu dold, pfi
kresleni doma vlevo.

e pripredkresleni podkladu minimalizuji paletu.

* Pri dakladnéjsi aktualizaci mapy smazu a znovu kreslim veskerou
vegetaci, nanejvys si ji podlozim.

* Sikovneé rozmistim draft soubory, aby se presne dotykaly, neprekryvaly
(dotykovy mod - zaloZzim, desktop mod — adjustuji na 1 bod)



Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?
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Radim liniové podklady nad rastrové (zde LAS vegetace)



Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?
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Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?
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| Rastrovy podklad volim
* dle momentalni situace
- * LAS vegetace +

. LAS intenzita,

4+ sklonitost / stinovani,
- ortofoto / infrared,
katastralni mapa




Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?
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Co je originalniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?

louka
paseka
husta paseka
ridka paseka
semiopen
bazina
nezretelna bazina
husty podrost
ridky podrost
100% hustnik
60% hustnik
30% hustnik
Cisty les

pomocny bod
zajimavost
podmér.vyvrat, strom
louka, paseka

baZina Pomocné symboly
pesinka vektorové mapovani
plot apod.

hrbetnice, udolnice
azimut, méreni
hustnik100%
hustnik 60%
hustnik 30%

les Cisty
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Co je origindlniho/specifického/odliSného na Tebou uzivané metodé prace?

C: kresleni

* Sousedici plochy vyrezavam
(je to rychlejsi nez obtahovani).



O jaky zazitek nebo zkusenost z digitalniho mapovani by ses rad podélil?

Spoluprace s Liborem Pechackem,

umi naslouchat, resit problémy, délat chytra
vylepseni OOM (centrovani na GPS, nastaveni
tolerance stylusu, ignorovani dotykl prstem).

Nordic hulka, stylus na snurce.
Ohrivaci gelové polstarky pro dobijeni v mraze.
Systém barev pro skicovani.
OOM navod Meda. docx



O jaky zazitek nebo zkusenost z digitalniho mapovani by ses rad podélil?

Barvy (a nastroje) skicovani

cary

sporna cesta
obrys vegetace
obrys sute apod.
zpevnena plocha
privat

guma
cara/plocha

redo

x4 1111

L
N
D

plochy

ena 100%
zelena 50%
zelena 30%

bila

Zluta 100%
zluta 50%
kresleni nad/pod
undo




O jaky zazitek nebo zkusenost z digitalniho mapovani by ses rad podélil?

OOM navod Meda.docx

Ve svych bolestnych digitalnich zacatcich jsem si
délal poznamky, mnohokrat mi byly uzitecné.

Tak jsem je ponékud ucesal.

Priklad
* Nelze vybrat objekt — zkus priblizit obraz (zoom), zkus
zatahnout obdelnikem, zkus klepat kousek vedle,

nepouzivas ndhodou Casti mapy a neni ten obJekt
v chranéné casti? Neni ten objekt jen soucasti predlohy?

* Misto krivek kresli lomenou ¢aru — zustalo zapnuté Snap,
vypni.



Hotovo
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