GNSS korekce (DGPS a RTK)
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Motivace

V CR nejsou potieba. Lze argumentovat, Ze:
- Nikdo to nechce
- Prijimace to neumi
- Jetodrahé

- VSechny mapy jsme dosud délali bez nich

ZahraniCni mapari vSak pouzivaji pristroje schopné korekce zpracovat (Casto u-
blox ZED F9P v podobé ArduSimple) a data do nich bézné posilaji.

Zadavatel znaly téchto poméri se mliZze na pouziti korekci pfi mapovani
zeptat.
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Ukazka korekci z SBAS
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Korekce - slovnicek

* Korekce musi byt ve smluveném datovem
formatu

- RTCM, SPARTN, CMR (Trimble), NCT (John Deere)
* Dostavaji se do prijimace definovanym datovym
proudem

— NTRIP, MQTT (obé Internet/HTTP), satelitni (L-band),
pozemni radio dlouhého nebo kratkého dosahu



Souhrn na pul cesty

» Zakladnova stanice meéri odchylky mezi idealnim
prijmem a skuteCcnymi hodnotami v miste a bali je do
smluveneho datového formatu.

* Data je potreba prenést do prijimace. NejCasteji pres
nternet.

* Prijimac tato data musi umet rozklicovat a udaje
zahrnout do svych vypocdtu.



Kde sebrat

» ZaleZi na zemi. V CR je to CZEPOS (placené)
a SAPOS (Severni Cechy, bezplatne)

» Jinde si pohledejte. Casto jsou k dispozici
ochotnické bezplatné site a narodni sluzby,
také Casto bezplatné

 Nadnarodni poskytovatelé



Jak korekce dostat do prijimace

* NejCasteji NTRIP (Networked Transport of RTCM via Internet
Protocol)

* Na Androidu je spolehliva volba aplikace
Bluetooth GNSS (Clearevo — ykasidit). Umi NTRIP,
posila polohu pro VRS, vyborné pfizpusobena pro
GNSS moduly od u-blox.

* Obecné od aplikace chceme, aby se umeéla pfipojit k serveru,
nahlasit svoji geografickou polohu (pro VRS) a ziskana data
predavat do prijimace. Vétsinou je tato funkce v aplikacich
nadstavbova/placena.



https://play.google.com/store/apps/details?id=com.clearevo.bluetooth_gnss&hl=cs&pli=1

Jaky prijimac korekce pouzije

* u-blox je bez diskuze, rozumi datim v RTCM |
SPARTN, detaily resit nebudeme.

* U dalSich pfijimacu se podivejte do dokumentace a
hledejte klicova slova ,RTCM" a ,NTRIP*.

* Funkce muze také byt marketingové zabalena do
nejaké obchodni nabidky jako ,balicek pro
grandidzni presnost na prvni rok zdarma“ Ci
podobne.



Cviceni — obchodni nabidka

u-blox PointPerfect - sluzba korekce GNSS
Presnost 3-6 cm! a konvergence behem néekolika sekund

... Vyrazné snizte naklady na data diky efektivnimu formatu otevienych dat
SPARTN a skalovatelnemu a snadno integrovatelnému protokolu zprav MQTT.
Dorucovani NTRIP je nyni dostupné také pro aplikace vyZadujici protokol
NTRIP. Kontaktujte nas pro dalsi podrobnosti. ...

Odpovida nabidka naSim potfebam?

https://www.u-blox.com/en/product/pointperfect - Pfeklad Google Translate bez Uprav


https://www.u-blox.com/en/product/pointperfect

Zaloha



Korekce platné pro cely kontinent?

Observation Space Representation (OSR)
vs State Space Representation (SSR)

SSR popisuje stav prostiedi podrobnéji.
Dvoufrekvencéni prijimac¢ pak mize odvodit
lonosferickou chybu a mistni korekce si
dopocitat sam. Princip metody PPP-RTK
(u-blox PointPerfect).

Podobné tak u jedné frekvence SBAS
(EGNOS, WAAS, ...) ale i modely
lonosfery u GPS lll, Galileo a Beidou.

https://www.geopp.de/ssr-vs-osr/



GNSS korekce podle presnosti
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https://gssc.esa.int/navipedia/index.php?title=File:GNSS Augmentation Comparison.png



https://gssc.esa.int/navipedia/index.php?title=File:GNSS_Augmentation_Comparison.png
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