Workshop Priprava mapovych podkladu
chata Junior, Kuncice u Starého Mésta pod Snéznikem
24 .-25. 1. 2015

Metody zpracovani
vyskopisu

Zpusoby zobrazeni
Zdroje pro OB
Laserscan — princip, formaty
Vyskopis v roli polohopisu
Laserscan - vrstevnice
Laserscan - reliéf terénu
Laserscan - vegetace
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* kopecky

« Srafy

e vrstevnice
« stinovani

 hypsometrie
« koétovani

« kombinace

* et
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Zdroje vyskopisu pro mapy OB

« Laserscan = LIDAR=LAS=ALS=LLS=...
— LIDAR = Light Detection and Ranging (obdoba k RADAR)
— ALS = Airborne laser scanning
— LLS = laserové letecké skenovani

— LAS = LIDAR data exchange format standard
(vyménny binarni format)
Chyba : absolutni < 0,3 m, relativni < 0,15 m

... dlouho nic ...

« ZM10, SM5, apod. — v lese nekvalitni, hrube

« fotogrammetrie — v souvislém lese nekvalitni, drahée
* vyskomeér — nepresné, pracné

 GPS - velmi nepresne, pracné
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Laserscan - princip
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First return

Second return i

Third retum

Last retum =]

Fourth return =T

Mracno bodu, odrazl (na obrazku je pohled z boku)
K jednomu pulsu (zablesku) je obvykle nékolik odrazi, nékolik bodt

Filtrovat a oddélit I1ze
— zem (ground) - posledni odrazy
— vegetace a budovy - prvni odrazy
— chyby - extrémni odrazy

— budovy od vegetace (budova = slaby odraz, hladka plocha, rovné hrany;
vegetace = silny odraz, kudrnata plocha, vice odrazl nad sebou)

— atd. atp.

Time

N by v
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Laserscan - princip

Vypocitat Ize napr.

 model terénu (DEM) (posledni odrazy)
Z nej lze vypocitat a vykreslit napr.
— vrstevnice
— hypsometrii
— sklonitost
— stinovani
 model povrchu vegetace a staveb (prvni odrazy)
Z ngj lze vykreslit napf.
— stinovani vegetace

« vysku vegetace (prvni odraz minus posledni odraz)
e apod.
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Laserscan - vystupy
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Vyskopis v roli polohopisu

Kvalitni LIDAR

vysoka hustota nasnimanych bodu (8 bodii/m2 a vice)
bez nasledného vyhlazeni
(zejmeéna v nekultivovaném terénu)

poskytuje mnozstvi orientaénich bodu, ploch a linii

v obrazu terénu (terénni tvary, prikopy, cesty, skaly, balvany,
vyvraty, ...)

v obrazu vegetace (hranice porostu, vyrazné stromy, kere, ...)
Mapar to muze pouzit k presnému urceni své polohy
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Vyskopis v roli polohopisu
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Husta sit’ dobre
identifikovatelnyc
bodu a linii.

Nejen prikopy, ale i
stopy od traktoru,
parezy apod.

Laserscan 49 bodi/m2,
z toho
19 bodl/m2 na zemi
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Husta sit dobre
identifikovatelnych
bodu.

V prudkem svahu
lze kombinovat s
vyskomerem.
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Laserscan —reprezentace dat
(jak uchopit mracno)

GRID - pravidelna sit bodu, mfizka
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Laserscan — reprezentace dat

GRID — pravidelna mrizka, pro kazdou bunku jeji vyska.

TIN — nepravidelna sit bodu v zavislosti na Clenitosti terénu,
pro kazdy bod jsou nutné vSechny tfi souradnice (X, v, z).

GRID TIN
18-Podklad Skoleni mapari OB @—



Laserscan — format dat
Zakladni formaty

LAS — binarni data, pro kazdy bod soufadnice x,y,z, muze obsahovat kategorii
bodu (zemé, nizka vegetace, stfedni vegetace, budovy, ...)

XYZ — textova data, na kazdém radku jen trojice souradnic X,y,z, bez kategorie
Zakladni reprezentace dat

GRID - pravidelna mrizka, pro kazdou bunku jeden radek se soufadnicemi X,
Y, Z.
napf. DMR 4G, mfizka po 5 m, soufadnice S-JTSK nebo UTM, vzdy 200 000 bodu

TIN — nepravidelna sit' bodu v zavislosti na Clenitosti terénu, pro kazdy bod
jeden radek se souradnicemi x, vy, Z.

napf. DMR 5G, souradnice v systému S-JTSK nebo UTM, proménliva velikost souboru

GRID (DMR 4G, format XYZ) TIN (DMR 5G, DMP 1G, format XYZ)
-627500.0 -1088005.0 503.826 -625002.344 -1089749.632 502.825
-627495.0 -1088005.0 503.736 -625000.53 -1089735.192 502.585

-627490.0 -1088005.0 503.663 -625006.071 -1089779.418 504.849
-627485.0 -1088005.0 503.616 -625001.323 -1089747.738 502.541
-627480.0 -108800?.0 503.600 -625001.252 -1089746.609 502.505

18-Podklad Skoleni mapaft OB (508,54

Cesky svaz orientacniho béhu



Laserscan — DMR 5G vs. DMP 1G
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Zakladni typy soubort

-625002.344 -1089749.632 502.825

XYZ = TXT soubor se souradnicemi X, y, z -625000.53 -1089735.192 502.585
-625006.071 -1089779.418 504.849
DMR 4G, DMR 5G, DMP 1G -625001.323 -1089747.738 502.541

-625001.252 -1089746.609 502.505

.OCD = vektorova kresba
vygenerovane vrstevnice,

cela kresba mapy

.OcdDem = model povrchu, pfedstavuje plochu d

reliéf ( povrch zemé) .0cap_DEHW...[...A...p,Bii SFiRERN
i . Riix” . pn d...d...AAR..AR. .AR
povrch s vegetaci a budovami ooAR AR AR AR AR R B

n..,n..,n..,n;.,n VAL .BA. .BA.
®A..SA..SA..BA. .GA..BA.. A.. A.

jen vyska vegetace a budov
TIF a .JPG = rastr, podklad pod kresbu v Ocadu

stinovany reliéf

klasifikovana vegetace a budovy | 1.00000000

0.00000000
0.00000000
-1.00000000

TFW a .JGW = TXT soubor s georeferenci pro TIF a JPG | -626000.0000

-1088000.0000

ortofoto, kresba z terénu
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Laserscan a Ocad
Ocad 10 a vyssi, menu DEM, ctyri zakladni kroky

Predpoklad - otevieny georeferencovany OCD soubor
1. import dat ze souboru XYZ (GRID nebo TIN)
DEM — Import

2. tvorba DEM modelu (soubor s priponou .OcdDem)
DEM — Import — Save (ulozeni v internim formatu GRID)

3. tvorba vrstevnic (primo do OCD souboru)
DEM — Calculate Contour Lines

4. tvorba stinovaného reliéfu apod. (soubor JPG nebo TIF)
DEM - Calculate Hill Shading

Lze zpracovat vice soubortu XYZ najednou.
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Laserscan — vrstevnice — Ocadll

DEM - Calculate Contour Lines

il E
Create Contour Lines @
Contour interval: 1 ~ m Line Symbol: 1.000 Contour 1m -
Contour interval main: 5 * m Line Symbol: 2.000 Contour 5m -
Contour interval index: 75 -~ M Line Symbol: 3.000 Contour 25m -
Minimum contour: 1406 m E

Maximum contour: 2967 m (V] Split DEM into tiles
Total number of contour values: 1562
| K | | Cancel | | Help
S
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Laserscan — vrstevnice — Ocadl0

DEM - Calculate Contour Lines

x
Contaur intersval: - Line Syrbal; 2852 LAS vrstevnice Tm |
v Coantaur interyal mair; | Line Syrbal; 2eR.1 LAS wrstevrnice Bm |
v Contour interval indesx: 27 - Line Symbal: 280 0 LAS vretewnice 20m |
P inirnuim contour: 291 i
b aximum contaur: Re7
T atal number af contaur values: 237
QK. Cancel Help
Skoleni mapait OB g @ﬂe&
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18-Podklad

Laserscan — reliéf terénu — Ocadll

DEM — Calculate Slope Gradient

Vystup je samostatny rastrovy soubor, zobrazi se jako predioha v
prave otevieném OCD souboru. Pro klasické mapovani z néj
obkresli jen zajimavosti neviditelné z vrstevnic.

P
Calculate Slope Gradient 28
Slope gradient method:
@ Continuous [<x® = grayscale / >x° = black) 45 = deg ?
Black/white [<x* = white / >x* = black] 45 deg |E|
| Load the exported map as background map.
oK ] | Cancel | | Help |
LS -
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Laserscan - reliéf terénu — Ocadl0

DEM - Calculate Hill Shading

Calculate Hill Shading x|
—5Shading method:
f+ Hill shading [zlope shading] e
i Hill shading [zlope shading combined with ablique light shading) i
Azimuth; 15 = +3 deq
Dreclination: 45 j deq
E =aggeration: |-
¥ Load the exported map as backaground map.
aF. I Cancel Help I
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Laserscan — vegetace — Ocadll
Jen z kombinace DMP 1G (model povrchu) a DMR 5G (model terénu)

~,

DMR 5G

DMP 1G minus DMR 5G

18-Podklad

Classify Vegetation Heig h‘

Cptions

(7 Gray scale classification Linear

@ Colored classification

Classes:

0.00-010m
010 -2.00 m
2,00 -12.00 m

12,00 -42.09

From

To

From color

To color

J {
J {

[ Reset classes to default

Split class Load...

Remove class Save...

Load the exported map as background map.

Help ]

J | J |

[ Ok Cancel
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Jen z DMP 1G

Vyskové kategorie a barvy je vhodné zvolit priblizné takto:

0-0,3m
0,3-1m
1-3m
3-6m
6-10m
nad 10 m
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Laserscan — vegetace
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Kombinace vrstevnice + stinovani +
vyhodnocené ortofoto
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